










– 

– 

2015 2016 2017 2018 2019 2020

12   3         10 12    4         6 7                   12                   12  

イイベベンントト	
	


地球スイングバイ	


南半球局運用期間 
(CAN/MLG)	


イオンエンジン運用 ※	


Ryugu 到着	
 Ryugu 出発	
 カプセル再突入	
打上げ	


光学航法	
 合期間	




n 
n 
n 
n 
n 

l 
l 

n 
l 

n 



2018 9 21 13:08( Rover-1A

JAXA



2018 9 21 13:07( Rover-1B

JAXA



2018 9 22 11:44( Rover-1A

JAXA



2018 9 23 Rover-1B

2018/09/23 09:50 2018/09/23 09:55 2018/09/23 10:00

JAXA



2018 9 23 09:46JST Rover-1B  

JAXA



2018 9 23 10:10JST Rover-1B  

JAXA



2018 9 23 JST Rover-1A  

JAXA



2018 9 23 09:48JST Rover-1A  

JAXA



2018 9 23 09:48JST Rover-1A  
 

  

JAXA

  



2018 9 23 10
34 11 48
JST 15  

JAXA

Rover-1B



2018 9 21 13:02JST 70m ONC-W1

 
 

JAXA



	
  
( ,	
   :	
  ONC-­‐W1,	
   :	
  ONC-­‐T)

04:12:34 ( 6.5 )

04:16:18 ( 10 ) 

04:21:06 ( 16 )

	
  

04:18:26 ( 13 )

ONC



MINERVA-II1
MINERVA-II1 N6



MASCOT	
  (Mobile	
  Asteroid	
  Surface	
  Scout)	
  

(©	
  DLR)	
  

(©	
  JAXA)
  DLR	
   CNES	
  

	
  

 
	
  

  ~9.8	
  kg	
  	
  

  0.275	
  x	
  0.290	
  x	
  0.195	
  m	
  	
  

  	
  MASCAM
MicrOmega	
   MARA MASMAG	
  

	
  

MASCOT



 

MASCOT 	
  
  	
  
  MINERVA-­‐II

	
  
  Mobility MASCOT

	
  
  GNC MASCOT 	
  

MARA 

MASCAM 

MicrOmega MASMAG 

Ebox 

Mobility  

 

CCOM  

  

機器名 機能 

広角カメラ (MASCAM) 複数波長での画像の撮影 

分光顕微鏡 (MicrOmega) 鉱物組成・特性の調査 

熱放射計 (MARA) 表面温度の測定 

磁力計 (MASMAG) 磁場の測定 
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